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(54) Nazov: Pripravok pre dron na termograficku inSpekciu kontinualneho dopravného systému

(57) Anotacia:

Pripravok pre dron na termograficku inSpekciu kontinualneho
dopravného systému je ureny na zabezpecenie spolahlivého
automatického Startu a pristatia inSpekéného dronu (1) s
infraervenou kamerou s vysokou citlivostou a rozlisenim na
pristavacej podlozke (2) pre dron, umiestnenej vo vodorovnej
polohe, nastavitelnej stabilizdtorom (3) polohy, na rame (4)
kontinudlneho dopravného zariadenia alebo stojana.
Informacie o optimalnej vodorovnej polohe pristavacej
podlozky (2) pre dron sa zo stabilizatora (3) polohy pristavacej
podloZzky pre dron bezdrotovo prenasaju do notebooku (5) s
riadiacim softvérom.
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Oblast techniky

Technické rieSenie sa tyka pripravku pre dron na termograficku inSpekciu kontinualneho dopravného systému
pre kontinudlne dopravné systémy alebo stojany s dopravnym pasom so Sirkou max. 2 500 mm a pevnostou
dopravného pasu ot = 3 400 N.mm™, Technické rieSenie moZno zaradit do oblasti bezdotykového merania teploty
dopravnych systémov.

Doterajsi stav techniky

KonStrukcie pripravkov na termografickd inSpekciu kontinualnych dopravnych systémov pre digitadlnu
transformaciu slizia na zabezpecdenie spolahlivého automatického Startu a pristatia inSpekéného dronu s
infraervenou kamerou s vysokou citlivostou a rozliSenim na pristavacej podlozke pre dron. V stcasnosti v
kontinudlnych dopravnych systémoch termograficka inSpekcia este nie je pouzivana. Uskutocriované su len prvé
experimentdlne pokusy s inSpekénymi dronmi, ale v praxi sa stale aplikuju naplanované pravidelné servisné
prehliadky kontinudlnych dopravnych systémov v stanovenom ¢asovom intervale ¢lenom servisného oddelenia
na zdklade pravidiel prediktivnej udrzby. Presné zistenie miesta nadmerného oteplenia valéekov, val¢ekovej
stolice alebo dopravného pasu (spésobené napr. zadretim loZiska valéeka, pripadne nadmernym oterom
dopravného pasu vedeného vo valCekovej stolici) minimalizuje riziko Uplného a neZiaduceho poskodenia
uvedenych komponentov.

Vyskum a rieSenie problematiky pripravkov pre termograficku inSpekciu kontinualneho dopravného systému
pre potreby digitalnej transformacie su uvedené v nasledujucich dokumentoch:

— A. Pasztor, R. Wall, Drone Regulators Struggle to Keep up with the Rapidly Growing Technology, Wall Str.
J. (2016).

— D. Merriam, Your launch pad for drone regulations, Planning. 83 (2017).

— R.J. Kuo, S.H. Lu, P.Y. Lai, S.T.W. Mara, Vehicle routing problem with drones considering time windows,
Expert Syst. Appl. 191 (2022). https://doi.org/10.1016/j.eswa.2021.116264.

— R. Carvalho, R. Nascimento, T. D'angelo, S. Delabrida, A.G.C. Bianchi, R.A.R. Oliveira, H. Azpurua, L.G.U.
Garcia, A UAV-based framework for semi-automated thermographic inspection of belt conveyors in the mining
industry, Sensors (Switzerland). 20 (2020). https://doi.org/10.3390/520082243.

— A. Moropoulou, M. Koui, N.P. Avdelidis, K. Kakaras, Intelligent passive control methods to inspect quality
of airport runways and asphalt pavements, in: Struct. Mater., 2000.

— P.Venegas, J. Velasco, R. Sdnchez, R. Martin, |. Sdez De Ocariz, Thermographic inspection system for micro-
perforated metal sheets in hybrid laminar ow control wings, in: 2022. https://doi.org/10.21611/qirt.2022.1010.

— K. Stypulkowski, P. Golda, K. Lewczuk, J. Tomaszewska, Monitoring system for railway infrastructure
elements based on thermal imaging analysis, Sensors. 21 (2021). https://doi.org/10.3390/s21113819.

Podstata technického rieSenia

Konstrukcia pripravku pre dron na termografickd inSpekciu kontinudlneho dopravného systému vyznamne
prispieva k odstraneniu planovanych servisnych prehliadok. Podstata pripravku pre dron na termograficku
inSpekciu kontinualneho dopravného systému spociva v doplneni pristavacej podlozky pre dron pevne spojenej
so stabilizatorom polohy pristavacej podlozky pre dron, ktory zabezpecuje optimalnu vodorovnu polohu
pristavacej podlozky pre dron. Zaroven je stabilizator polohy pevne mechanicky spojeny s ramom kontinualneho
dopravného systému. Riadiace povely na zabezpecenie optimalnej vodorovnej polohy pristavacej podlozke pre
dron sa bezdrotovo prenasaju z notebooku s riadiacim softvérom do stabilizatora polohy. Spociva v zabezpeceni
spolahlivého $tartu a pristatia inSpekéného dronu s infracervenou kamerou s vysokou citlivostou a rozliSenim na
pristavacej podloZzke pre dron. Zaroven je konstrukcia doplnena stabilizatorom polohy pristavacej podlozky pre
dron, ktory neustale sleduje a koriguje vodorovnu polohu pristavacej podlozky pre dron a bezdrétovo komunikuje
s notebookom s riadiacim softvérom. Stabilizator polohy pristavacej podlozky pre dron je zaroven pevne
prichyteny k ramu kontinualneho dopravného zariadenia alebo stojana.

Konstrukcia pripravku pre dron na termografickd inSpekciu kontinudlneho dopravného systému je navrhnuta
tak, aby zabezpecovala spolahlivy automaticky Start a pristatie inSpekéného dronu s infracervenou kamerou s
vysokou citlivostou a rozliSenim na pristavacej podlozke pre dron. Informacie o optimalnej vodorovnej polohe
pristavacej podlozky pre dron sa zo stabilizatora polohy pristavacej podlozky pre dron bezdrétovo prenasajua do
notebooku s riadiacim softvérom.
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Prehlad obrazkov na vykresoch

Na obr. 1 je znazornend zostava pripravku na termograficku inSpekciu kontinualneho dopravného systému
pre digitdlnu transformaciu s jednotlivymi poziciami.

Priklady uskutocnenia

Technické rieSenie pozostava z pristdvacej podlozky 2 pre inSpekény dron, ktord je pevne spojena so
stabilizdtorom polohy 3, ktory ju nepretrZite udrZiava vo vodorovnej polohe. Zaroven je stabilizator polohy 3
pevne mechanicky spojeny s ramom 4 kontinudlneho dopravného systému. Riadiace povely na zabezpeclenie
optimalnej vodorovnej polohy pristavacej podlozky 2 pre dron sa bezdrotovo prendsaju z notebooku 5 s riadiacim
softvérom do stabilizatora polohy 3.

Pripravok pre dron na termografickd inspekciu kontinudlneho dopravného systému umoziiuje zabezpecit
spolahlivy automaticky Start a pristatie insSpekéného dronu 1 s infraervenou kamerou s vysokou citlivostou a
rozliSenim na pristdvacej podlozke 2 pre dron umiestnenej na rdame 4 kontinualneho dopravného systému.
Informacie o optimalnej vodorovnej polohe pristavacej podlozky 2 pre dron sa zo stabilizdtora 3 polohy
pristavacej podlozky pre dron bezdrétovo prenasaju do notebooku 5 s riadiacim softvérom.

Priemyselna vyuZitelnost

Pripravok pre dron na termografickd inSpekciu kontinudlneho dopravného systému sluzi na zabezpecenie
spolahlivého automatického Startu a pristatia inSpekéného dronu s infradervenou kamerou s vysokou citlivostou
a rozlisenim pre kontinualne dopravné systémy alebo stojany s dopravnym pasom so Sirkou max. 2 500 mm a
pevnostou dopravného pasu ot = 3 400 N.mm-™.
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Zoznam vztahovych znaciek

inspekény dron s infraervenou kamerou s vysokou citlivostou a rozlisenim
pristavacia podloZka pre dron

stabilizator polohy pristavacej podlozky pre dron

ram kontinudlneho dopravného systému

notebook s riadiacim softvérom
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NAROKY NA OCHRANU

Pripravok pre dron na termografickd inSpekciu kontinualneho dopravného systému, vyznacujuci
sa tym, Ze pozostava z pristdvacej podlozky (2) pre inSpekény dron pevne spojenej so stabilizatorom
polohy (3), ktory je pevne mechanicky spojeny s ramom (4) kontinualneho dopravného systému a bezdrétovo
spojeny s notebookom (5) s riadiacim softvérom na prenos riadiacich povelov na zabezpecenie optimalnej

vodorovnej polohy pristavacej podlozky (2) pre inSpekény dron.

1 vykres
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Obr. 1

Koniec dokumentu
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