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(54) Nazov: Polohovaci a fixacny pripravok meracieho zariadenia hlu¢nosti kontinualnych dopravnych systémov

(57) Anotacia:

Polohovaci a fixatny pripravok meracieho zariadenia
hluénosti kontinualnych dopravnych systémov je urceny na
optimalne polohovanie a fixaciu meracieho zariadenia
hlu¢nosti na zaklade vyhodnotenia maximalneho akustického
signalu z pohyblivych prvkov kontinudlinych dopravnych
systémov (1) pomocou notebooku (10) s riadiacim softvérom.
Na kontinudlnom dopravnom systéme (1) je upnuty stojan (2)
so zdkladovou doskou, na ktorom je upevneny krokovy
elektromotor (3) zdvihu, zdvihovy mechanizmus (5), dalej
krokovy elektromotor (6) otacania a otacaci mechanizmus (8)
na polohovanie a fixaciu meracieho zariadenia (9) hlu¢nosti.
Notebook (10) s riadiacim softvérom bezdrotovo komunikuje
s riadiacou jednotkou (4) krokového motora zdvihu, s
riadiacou jednotkou (7) krokového motora otdcania a s
meracim zariadenim (9) hluénosti.
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Oblast techniky

Technické rieSenie sa tyka polohovacieho a fixatného pripravku meracieho zariadenia hluc¢nosti
kontinudlnych dopravnych systémov, ktorého optimalnu polohu vyhodnocuje notebook s riadiacim softvérom.
Je uréeny pre kontinudlne dopravné systémy s dopravnym pdsom so Sirkou max. 2 500 mm, pevnostou
dopravného pasu o: = 3 400 N.mm™ a velkostou napinacich sil do 50 kN. Pripravok je moZné vyuZit pri tazbe,
preprave a spracovani nerastnych surovin v stavebnom a banskom priemysle na online monitoring prevadzky
kontinudlnych dopravnych systémov.

Doterajsi stav techniky

Konstrukcia polohovacich a fixacnych pripravkov zavisi od ich funkcie. Je tvorena prevodovym mechanizmom
a pohonom. Najjednoduchsi polohovaci a fixacny pripravok je s jednym stuprfiom volnosti a s roznym druhom
pohonu, ktory moze byt vypinany alebo zapinany koncovymi spinaémi upevnenymi na prevodovom mechanizme.
Prevodové mechanizmy mézu byt vyhotovené v réznych konstrukcidach. Pomocou skrutkovych, ozubenych,
remenovych ozubenych prevodov alebo ich kombinéciou. Ako bezdotykové sa mézu spomenut napr. linedrne
elektrické vedenia. Pohony podla druhu média mo6zu byt pneumatické, hydraulické, elektrické alebo
kombinované. Elektrické mozu byt jednosmerné, striedavé alebo krokové. Suc¢asné konstrukcie kontinudlnych
dopravnych systémov nie su vybavené Ziadnymi polohovacimi a fixacnymi pripravkami pre meracie zariadenia
hlucnosti.

Problematikou polohovacich a fixacnych pripravkov meracieho zariadenia hlucnosti kontinualnych
dopravnych systémov sa zaobera nasledujuca literatura:

— Thilakarathna, R., et al.: Design and development of a lightweight, low-cost cylindrical electrostatic clutch.
Volume49. 2024.

— Karabiber, A., et al.: Single-Motor and Dual-Axis Solar Tracking System for Micro Photovoltaic Power
Plants. Volume145. Issue5. 2023.

— Bonyar, A, et al.: Towards Digital Twins of Plasmonic Sensors: Constructing the Complex Numerical Model
of a Plasmonic Sensor Based on Hexagonally Arranged Gold Nanoparticles. Nanomaterials. Volume13. Issuel4.
2023.

— Sohrabi, S., et al.: Suitability of Active Noise Barriers for Construction Sites. Applied Sciences-Basel.
Volume10. Issuel8. 2020.

— Wang, YQ., et al.: Adaptive noise cancelling for an AUV-mounted passive inverted USBL array. Ocean
Engineering. Volume 288. 2023.

Podstata technického rieSenia

Konstrukcia polohovacieho a fixatného pripravku zabezpecuje sucasne zdvih aj otacanie meracieho
zariadenia hluénosti. Je tvorena stojanom so zdkladovou doskou, na ktorom su prichytené krokové elektromotory
zdvihu a otadcania, zdvihovy a otdcaci mechanizmus a riadiace jednotky krokového motora zdvihu a otacania.
Optimalnu polohu polohovacieho a fixacného pripravku meracieho zariadenia hluénosti kontinualnych
dopravnych systémov nastavi notebook s riadiacim softvérom odmeranim maximalneho akustického signalu z
pohyblivych prvkov kontinualnych dopravnych systémov pomocou meracieho zariadenia hlu¢nosti.

Prehlad obrazkov na vykresoch

Na obr. 1 je zndzornena zostava polohovacieho a fixatného pripravku meracieho zariadenia hluc¢nosti
kontinualnych dopravnych systémov s jednotlivymi poziciami.
Priklady uskutocnenia

Polohovaci a fixatny pripravok meracieho zariadenia hlu¢nosti kontinudlnych dopravnych systémov

umoziuje odmerat maximalny akusticky signal z pohyblivych prvkov kontinualnych dopravnych systémov
pomocou meracieho zariadenia hluénosti. Optimalnu polohu meracieho zariadenia hlu¢nosti kontinualnych
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dopravnych systémov nastavi notebook s riadiacim softvérom. Polohovaci a fixacny pripravok meracieho
zariadenia hluénosti kontinualnych dopravnych systémov sa vyznacuje tym, Ze na kontinudlnom dopravnom
systéme 1 je upnuty stojan 2 so zakladovou doskou, na ktorom je upevneny krokovy elektromotor 3 zdvihu,
pevne spojeny so zdvihovym mechanizmom 5, a sucasne aj krokovy elektromotor 6 otacania, pevne spojeny s
otacacim mechanizmom 8. Meracie zariadenie 9 hlucnosti je pevne prichytené k otacaciemu mechanizmu 8.
Neoddelitelnhou sicastou polohovacieho a fixacného pripravku je notebook 10 s riadiacim softvérom, ktory je
bezdrétovo prepojeny s riadiacou jednotkou 4 krokového motora zdvihu, s riadiacou jednotkou 7 krokového
motora otdcania a zaroven s meracim zariadenim 9 hluc¢nosti.

Priemyselna vyuzitelnost

Polohovaci a fixacny pripravok meracieho zariadenia hlucnosti kontinudlnych dopravnych systémov slizi na
urenie optimalnej polohy meracieho zariadenia hlu¢nosti kontinudlnych dopravnych systémov s dopravnym
pasom so $irkou max. 2 500 mm, pevnostou dopravného pdsu ot = 3 400 N.mm™ a velkostou napinacich sil do 50
kN. S meracim zariadenim hlu¢nosti bezdrétovo komunikuje notebook s riadiacim softvérom, ktory vyhodnocuje
optimalnu polohu meracieho zariadenia hlu¢nosti. Pripravok je mozné vyuZit pri tazbe, preprave a spracovani
nerastnych surovin v stavebnom a banskom priemysle na online monitoring prevadzky kontinualneho
dopravného zariadenia.
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Zoznam vztahovych znaciek

kontinudlny dopravny systém

stojan so zakladovou doskou

krokovy elektromotor zdvihu

riadiaca jednotka krokového motora zdvihu
zdvihovy mechanizmus

krokovy elektromotor otacania

riadiaca jednotka krokového motora otacania
otacaci mechanizmus

meracie zariadenie hlu€nosti

10 notebook s riadiacim softvérom
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NAROKY NA OCHRANU

Polohovaci a fixaény pripravok meracieho zariadenia hlu¢nosti kontinudlnych dopravnych systémov,
vyznacujuci sa tym, Ze na kontinudlnom dopravhom systéme (1) je upnuty stojan (2) so
zakladovou doskou, na ktorom je upevneny krokovy elektromotor (3) zdvihu, pevne spojeny so zdvihovym
mechanizmom (5), a sucasne aj krokovy elektromotor (6) otacania, pevne spojeny s otacacim mechanizmom (8),
ku ktorému je pevne prichytené meracie zariadenie (9) hlu¢nosti, pricom notebook (10) s riadiacim softvérom je
bezdrétovo prepojeny s riadiacou jednotkou (4) krokového motora zdvihu, s riadiacou jednotkou (7) krokového
motora otdcania a zaroven s meracim zariadenim (9) hluc¢nosti.

1 vykres
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Obr. 1
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